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项目说明
本项目内容为齐鲁工业大学所需实验室设备采购，内容共分4个包，投标人可以就其一个或几个包进行投标，但供应商不得对包内的货物分解后进行响应。投标人所投产品技术性能不应低于采购清单中所列的技术要求且投标文件中应包含所投设备原厂彩页。
采购清单及技术要求
01包

	序号
	设备名称
	参数(详情描述)
	数量

	1
	物流实验室设备改造
	实验室原有设备为小型堆垛机仓储系统，包含双排牛腿式货架、单立柱堆垛机、连续输送机、穿梭车、链板式提升机等设备。货架长9米高2.8米，堆垛机为拖链式，认址片认址。

本次改造任务为：

1、堆垛机认址系统改造，达到以下要求：１）水平行走为激光测距，精度为±5mm；2）垂直升降为条码带认址，精度为±5mm；3）货叉伸缩采用行程开关+接近开关，精度±3mm；4）器件采用SICK、LEUZE等国际品牌。

2、堆垛机供电系统改造，达到以下要求：采用滑触线供电，三相五线制：含地面电源柜到滑触线间的接线和堆垛机上集电器到机上控制柜间的接线，采用国产优质纯铜滑触线和集电器。

3、堆垛机通讯系统改造，达到以下要求：增加无线路由器、交换机、国际知名品牌10寸彩色液晶触摸屏（支持以太网/DP/MPI接口通讯）等，采用无线以太网技术实现堆垛机的实时控制。

4、堆垛机货叉更换，达到以下要求：１）货叉形式为板叉，尺寸为300×180×90mm（长×宽×高），承载10kg；2）采用齿轮齿条传动形式，三级直线差动，出叉速度为10m/min单速；3）叉板采用铝合金，表面氧化处理；4）电机和行程开关可以利旧。

5、链板式提升机改造，达到以下要求：１）克服原提升机提升链板不能展平的结构缺陷；2）出入口位置增加检测传感器；3）链板材质为铝合金表面氧化处理。

6、上位机的出入库调度管理与条码打印（RFID）管理系统，达到以下要求：建立条码打印与RFID扫描系统，完成上位机的出入库管理。以上改造任务均采取交钥匙工程方式。提供相关的软件源代码、技术说明资料，3年的售后服务。
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02包

	序号
	设备名称
	参数(详情描述)
	数量

	1
	ARM教学实验开发平台
	硬件参数：
CPU：主频为667MHz  
Mobile DDR SDRAM：标配256Mbytes DDR SDRAM,可选配128MB~512MB    
FLASH：标配1GB SLC NAND FLASH,可选配MLC NAND FLASH：1G/2G/4G/8G   
核心板电源： DC/DC电源 
时钟电路：选用有源晶体和无源晶体相结合振荡电路  
接口电路：采用高精度插座(1.27MM间距)与底板相连 
可接键盘、鼠标  
配备扫描按键
LCD液晶显示触摸屏：液晶7寸显示触摸屏,四线电阻触摸屏  
WiFi无线上网模块全面兼容IEEE802.11 b/g 国际标准,SDIO接口,802.11g：54,48,36,24,18,12,9,6Mbps速率自动调节802.11b：11,5.5,2,1Mbps速率自动调节
GPS导航模块：采用SIRF Star III模块, 灵敏度： 追踪时为-159dBm,捕获为-144dBm
3G模块：采用WCDMA模块
VGA显示接口电路：采用超强专用芯片,可直接连接各种VGA接口的CRT显示器或液晶显示器,可调节对比度
USB OTG： 1个USB OTG接口, 符合On-The-Go Supplement to the USB 2.0Specification(Revision 1.0a)标准,支持480Mbps高速传输  
USB HOST：4个USB HOST,可同时接各种USB设备,满足平台扩展需要,符合USB Rev1.1标准,支持全速(12Mbps)或低速(1.5 Mbps)传输     
TV OUT电路：1路,复合视频信号输出,支持NTSC-MNTSC-J,PAL-B/D/G/H/I,PAL-M,PAL-Nc,可直接把显示信号输入到各种不同AV接口的设备.
TV IN接口：1路模拟视频输入口,可接各种不同的复合视频输入信号  
以太网口：1路10M/100M有线网口,带连接和传输指示灯
HSMMC卡接口：1路高速MMC卡接口,符合Specification(ver2.0)/High Speed MMCSpec(4.2)标准, 兼容SD/MMC/MMC4.0/TF卡   
SD卡接口：1路普通SD卡接口 
音频电路：1路AC97,可立体声音效输出接口可接耳机或音箱;支持录音,底板有音效输入接口可接麦克风,并自带一个咪头
功放电路：采用专用芯片, 可带动8欧, 2W的喇叭, 板上自带有2个喇叭, 可播放立体声  
CMOS Camera模组：1个2.0mm间距双排插座用于摄影机扩充,可连接其它型号的CMOS Sensor 摄影机, 支持的标准为ITU-RBT.601/656 YCBCR 8-bit standard  
串口：4个串行口,波特率典型为115200bps,其中1个五线串行口,作为程序调试用波特率高达115200bp; 3个复用串行口,与GPS等设备复用   
RTC时钟：内部实时时钟(带有后备锂电池),可连续工作2年,不需更换电池    
键盘：2*8扫描键盘 
LED：电源和工作指示灯若干  
Reset电路：采用手动重置和芯片复位相结合的方式,芯片采用MAX811,复位稳定可靠  
电源界面：12V电源供电,带电源开关和指示灯 
扩展功能：外部按键中断、A/D转换输入、1个GPIO控制的蜂鸣器等

软件参数：
Windows Embedded CE 6.0 R3操作系统:
TV IN驱动：支持各种复合视频输入信号,和CAMERA共用,可接CCDCAMERA,DVD等模拟视频信号输入
VGA驱动：支持分辨率1024*768和800*600
SD/MMC驱动：支持高速SD/MMC卡,最大支持32G
网口驱动：10M/100M自适应网口驱动
LCD驱动：默认支持分辨率800*480,同时支持480*272
AUDIO 驱动：支持AC97
CAMERA驱动：支持OV9650摄像头模块
WI-FI驱动：支持802.11b/g
GPS驱动：支持SIF III全球定位
MFC驱动：MultiFormat CODEC(H.264/MPEG4/VC1)
post processor驱动：Video Post Processor
JPEG驱动：JPEGCODEC
TV OUT驱动：NTSC,PAL TV out(with Image Enhancement)
2D驱动：2DGraphics driver
3D驱动：3DGraphics
USB HOST驱动：U盘
UART驱动：4个UART
NAND FLASH驱动：1GBytes
DDR驱动：128/256Mbytes
TOUCH 驱动：四线电阻式触摸屏驱动
Keypad驱动：支持2*8键扫描
RTC驱动：支持实时时钟
支持MP3播放和MP4视频播放
支持多种网络应用,比如HTTP

Android 2.1操作系统:
内核：Linux 2.6.29      
系统引导程序：u-boot-1.1.6
交叉编译器：Cross-4.2.2-eabi、4.3.1-eabi-armv6    
文件系统：Ramdisk,Yaffs2  
GUI：Android2.1,eclair
LED驱动：支持4个GPIO LED功能的控制
RTC驱动：支持实时时钟
LCD驱动：支持7寸（800*480）显示屏
TOUCH驱动：支持4线电阻触摸
KEYPAD驱动：支持2*8扫描按键
UART驱动：支持串口通信功能
AUDIO驱动：支持音频功能
CAMERA驱动：支持预览、拍照、录像功能
SD/MMC驱动：支持高速SD/MMC卡  
USB HOST驱动：支持U盘、USB鼠标、USB键盘等功能   
USB OTG驱动：支持UMS 和ADB功能
VGA驱动：支持1024*768 VGA显示
Ethernet驱动：支持10M/100M自适应网口功能
G3D驱动：支持OpenGL功能
MFC驱动：支持H.263/H.264/MPEG4 视频硬解码功能            
JPEG驱动：支持JPEG格式图片硬解码功能
Wi-Fi驱动：支持Wi-Fi网络通信功能
  
Linux 2.6.28操作系统:
内核：Linux 2.6.28      
系统引导程序：u-boot-1.1.6
交叉编译器：cross-4.2.2-eabi
文件系统：Yaffs2    
GUI：qtopia 1.7 & qt-everywhere 4.8.4
LED驱动：支持4个GPIO LED功能的控制
RTC驱动：支持实时时钟
LCD驱动：支持7寸（800*480）显示屏
TOUCH驱动：支持4线电阻触摸
KEYPAD驱动：支持2*8扫描按键
UART驱动：支持串口通信功能
AUDIO驱动：支持录音放音功能
SD/MMC驱动：支持高速SD/MMC卡  
USB HOST驱动：支持U盘、USB鼠标、USB键盘等功能    
VGA驱动：支持1024*768 VGA显示
Ethernet驱动：支持10M/100M自适应网口功能
G3D驱动：支持OpenGLES功能
MFC驱动：支持H.263/H.264/MPEG4/VC-1 视频硬解码功能            
JPEG驱动：支持JPEG格式图片硬解码功能
Wi-Fi驱动：支持Wi-Fi网络通信功能
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	FPGA教学实验开发平台
	一、CPU试验箱：XC7Z010-1CLG400C 内核
二、硬件标准配置：
1、平台采用箱式结构，方便管理、使用，直接220V交流电源供电；
2、板载32位CPU Score内核，XC7Z010-1CLG400C核心处理器
3、需要实验箱板载的显示模块：7寸彩色TFT LCD触摸屏、SPLC501液晶模块、LCD1602、1*8LE、1*8拨码开关、4*4按键、16*16 Dot模块、SEG模块
4、需要实验箱板载模块：直流电机模块、4*3交通灯模块、USB接口模块2个（host/device）、蜂鸣器模块、ADC模块、DAC模块、I2C总线模块、串口模块、PS/2接口模块、SD卡模块、网络模块、音频模块、VGA模块、TV（输入）模块decoder、步进电机模块。
5、试验箱板载拓展接口：CMOS摄像头模块接口、GPS全球定位模块接口、GPRS手机模块接口、通用GPIO 40个、Zigbee模块接口
6、提供61开发板：（1）CPU，采用SPCE061A、（2）麦克风，1路MIC音频输入、（3）喇叭接口，开发板配备喇叭、（4）1*3小键盘、（5）集成EZ_Probe、（6）I/O，32位IO口（7）视频教程，学生创新项目，详细的实验题目、（8）串行通讯接口、（9）音量调节电位器
7、需要的学习资料
1）需配备一张光盘并附有详细的实验指导资料及源代码
2）纸质版的详细实验指导书，方便学生上实验课使用
3）提供CPU（XC7Z010-1CLG400C）基础功能源代码及资料共23个
4）提供综合应用功能源代码及资料9个
5）提供语音功能源代码及资料共7个
6）提供录音笔源代码及资料
7）提供语音报时钟源代码及资料
8）免费提供XC7Z010-1CLG400C的集成开发环境
三、软件配置  
1、Quartus Ⅱ 10.0版本以上运行开发环境
2、NiosⅡ 10.0 IDE 版本以上开发环境
3、ModelSim-Altera 6.5e 运行开发环境
4、配备正版unsp IDEv2.4.0开发环境的系统，支持μCos和μC linux双操作系统、须提供Score内核设计方案；须提供SPCE3200正版集成开发环境、unsp正版集成开发环境软件。调试工具采用usb blaster。
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	单片机教学实验平台
	[1].51-AVR(二合一）单片机开发主板一块
主板拥有：
1、320×240 2.4寸超大TFT彩屏,可以读出各种彩色图片。 
2、2路红外避障电路，2路带有38K载波调制信号红外发射。  
3、LCD12864液晶标准插座，带独立的对比度调节电位器，可以连接ST7920字库液晶、KS0108非字库液晶等多种标准接口液晶。 
4、LCD1602标准插座，带独立的对比度调节电位器，即插即用。
5、标准AT-ISP接口。 
6、红绿双色8×8点阵，3个hc595芯片驱动。 
7、原装美之美进口步进电机接口，可以连接4相5线步进电机。 
8、直流电机。 
9、PCF8591芯片，8位数模/模数转换芯片，提供4路AD输入，和1路DA输出，4路输入接口通过2个电位器切换测试。 
10、由555组成的脉冲发生器模块独立，并装有可调电阻，可以产生频率和脉宽可变波。 
11、主板集成USB转串口芯片PL2303，驱动支持最新win7系统。 
12、8个LED。 
13、8位共阴数码管，2个74hc573锁存。 
14、串行信号转并行信号芯片74hc164。 
15、并行信号转串行信号芯片74hc165。 
16、2种EEPROM存储器24c02和93c46，IIC总线接口。 
17、DS1302时钟芯片，32768Hz时钟源晶振，三线总线接口，带有备用电源CR1220纽扣电池。 
18、MAX232串口电平转换。 
19、RS485芯片。 
20、蜂呜器。 
21、大功率继电器，240V/7A。 
22、8B20温度传感器。 
23、高精度热敏电阻，通过AD转换可以测量宽范围温度。 
24、通用光敏电阻，通过AD转换可以测量光照变化。 
25、8个独立按键。 
26、4×4标准矩阵键盘。 
27、PS/2接口  
28、可以拔插更换的晶振。 
29、51-AVR双复位电路,提供2种复位，单跳帽切换。 
30、外部供电稳压电路，外部可输入7-12V直流电压，主板集成LM7805线性稳压芯片，可以为主板提供5V/1A的功率。 
31、单片机IO口使用双排针连接。 
32、单片机使用优质锁紧插座。
[1].AT89S52单片机芯片一片
[2].ATMEGA8单片机一片
[3].STC90C516RD+单片机一片（ROM 61K，RAM 1K）
[4].USBASP下载器一个（用来下载AT89S52和ATEMGA8单片机）
[5].优质铝箱
[6].320×240 2.4寸超大TFT彩屏液晶LCD一片
[7].1602液晶屏一个
[8].步进电机一个
[9].RF-300FA-12350直流电机配转盘电机一个 
[10].18B20温度传感器一个
[11].红外遥控器（送纽扣电池）一个
[12].2.0USB方口线一条（多用途：USBASP下载，STC下载，供电，串口通讯）
[13].8针杜邦线8条
[14].4针杜邦线8条
[15].1针杜邦线40条
[16].彩色短路帽：20个
[17].三颗晶振：11.0592M(在板上)、12M、24M 各一颗
[18].铜柱以及螺丝各8颗
[19].配套两张DVD光盘(其中一张为开发板配套视频，另一张包括单片机教学视频、C语言教学视频、PROTEL多层板教学视频、单片机编译软件和下载软件、单片机学习资料和开发板配套程序及电路。)
配套DVD教学光盘 1张（包含板载资源丰富例程+电路图+视频教程+图文教程+各种开发软件+详细的学习资料+电子书籍等等）
	50

	4
	机械设备装调与控制技术实验装置
	一、技术性能要求：1. 输入电源：三相四线（或三相五线） ～380V±10% 50Hz；2. 工作环境：温度-10℃～+40℃  相对湿度≤85%（25℃）  海拔＜4000m；3. 装置容量：＜2.0kVA；4. 外形尺寸：1400mm×700mm×1450mm（实训台）、 800mm×600mm×1800mm（电气控制柜）、 900mm×700mm×750mm（操作台）、560mm×600mm×1020mm（电脑桌）
5. 安全保护：具有电流型漏电保护，安全符合国家标准。
二、系统组成要求：要求自动完成对被加工物料的多模具精确冷冲压；首先通过电气控制柜中的PLC控制伺服电机来控制二维送料部件，完成对被加工物料（铝板）的送料和定位，其次根据运行要求完成转塔部件中多种模具的更换，并通过定位系统对转塔进行精确定位；最后利用冲压系统以及冷冲压模具的联合动作对物料进行精密冲压。本装置主要由实训台、电气控制柜（包括电源控制模块、可编程控制器模块、变频器模块、触摸屏模块、步进电机驱动模块、伺服电机驱动模块等）、动力源（包括三相交流电机、步进电机、交流伺服电机等）、机械传动机构、二维送料部件（十字滑台）、转塔部件、模具、机械式冲料机构、装调工具、常用量具、操作台、型材电脑桌等组成。设备能满足全国职业院校技能大赛“机械设备装调与控制技术”赛项要求，投标时并能提供相关证明文件。1.实训台：铁质双层亚光密纹喷塑结构，40mm厚铸件平板台面，桌子下方设有储存柜，柜子上方设有2个抽屉，尺寸：1400mm×700mm×1450mm；2.电源控制模块：由三相电源总开关（带漏电和短路保护）、三相熔断器、交流接触器、热继电器、中间继电器、开关电源、钥匙开关、急停按钮、停止启动按钮（红、绿）、系统控制旋钮开关及指示灯等组成；3.可编程控制器模块： S7-200 SMART CPUST40；4.触摸屏模块： 7英寸，TFT真彩，65k色；5.电机驱动模块：旋钮开关、步进电机驱动器 M542、伺服驱动器V90与伺服电机1FL6（含编码器、电缆线和连接头）、隔离变压器（380V/220V）、440变频器(带变频器参数设置显示面板)；6.传动机构：主要包含带传动（同步带、三角带）、链传动（单排链条）、齿轮传动（直齿圆柱齿轮）等典型传动机构；7.二维送料部件（十字滑台）：主要由滚珠丝杠螺母副（长度分别为528mm、485mm；公称直径20mm；导程5mm；右旋）、直线导轨和滑块（长度分455mm、335mm两种；宽度15mm）、工作台面、轴承（角接触轴承、深沟球轴承）、轴承座、端盖、垫块等组成；8.转塔部件：主要由上下模盘定位销、上下模盘定位销支架、下模盘下料孔、链轮、链条、上下模盘、传动轴、圆锥滚子轴承、支座、端盖等组成；9.模具：采用真实数控模具，含方孔模、圆孔模、腰孔模3种模具，另包括模具校棒1套；10.机械式冲料机构：主要由冲床床身、齿轮、端盖、曲轴、轴瓦、支架、电机座、轴承、卸荷式带轮装置等组成；11.上下模盘气动定位模块：主要由单电控二位五通阀、调压过滤器、轴杆气缸、三通、PU气管、快换接头、气泵等组成；12.工具：电工工具套件:含数字式万用表、剥线钳、尖嘴钳、斜口钳、螺丝刀、镊子、剪刀、电烙铁、烙铁架、焊锡丝等；紫铜棒:一头φ18、一头φ14和φ30各1根，拉马、一字螺丝刀、10〞通芯一字螺丝刀、内、外卡簧钳、直嘴、弯嘴9寸内、外卡簧钳各1把、橡皮锤、榔头、圆头铁锤（1.5磅）、橡皮锤各1把。扳手组件：9件套内六角扳手；150mm、250mm活动扳手各1把；开口14-17呆扳手1套；开口为7、17梅花组合扳手各1把；M14、M18、M27圆螺母扳手1套；截链器：420～530、手轮：外径100、台虎钳：150、冲击套筒、活动手柄：螺纹为M8。13.量具：划线平板：300mm×300mm；游标卡尺：测量范围：0～300mm，分度值：0.02mm；深度游标卡尺：测量范围：0～200mm，分度值：0.02mm
直角尺：200×130×12.5mm；杠杆式百分表：0～0.8mm，分度值：0.01mm；含转接头、磁性表座；百分表：0～10mm；含转接头、磁性表座；千分尺：0～25mm、25～50mm、50～75mm各1把
钢直尺：500mm；塞尺：测量范围：0.02～1.00mm。14.机械设备装调与控制技术仿真教学软件（投标现场需现场演示）：软件采用Flash与3D虚拟仿真技术相结合的方式，以提高教师教学和学生学习的兴趣，加深学生对知识的理解和运用。软件通过三维拆卸动画、三维装配动画、模拟拆装等方式，生动地展示了机械传动机构、送料部件（十字滑台）、转塔部件、模具、机械式冲料机构等模块的拆卸和装配过程。可实现以下功能：1）机械设备装调与控制技术的基本知识及介绍。2）机械设备装调与控制技术主要组成器件的结构及工作原理。3）PLC的基本知识及编程方法的介绍。4） 机械传动机构的虚拟拆装、三维动画演示。5） 送料部件（十字滑台）的虚拟拆装、三维动画演示。6） 转塔部件的虚拟拆装、三维动画演示。7） 模具的虚拟拆装、三维动画演示。8） 机械式冲料机构的虚拟拆装、三维动画演示。15.电脑桌：用于放置计算机，下方装有四个带刹车的万向轮，尺寸：560mm×600mm×1020mm。16.计算机1台（Windows7专业版，i5四核CPU，4G内存，1T硬盘）。17.负责设备安装调试，提供设备安装所需配件，提供程序源代码、技术资料、实验指导书、变频器调试软件，提供培训。18.黑白激光一体机1台（打印 复印 扫描 传真 USB 2.0接口,RJ-45接口,RJ-11接口,WIFI(IEEE802.11b/g/n端口)）。19.移动硬盘，4个：2.5寸超薄USB3.0，2T原装移动硬盘，金属外壳。20.8口千兆交换机3个：4个POE口；8个千兆口；高性能8口交换机；金属外壳。21.24口全千兆非网管交换机1个，金属外壳。22.计算机2台：Windows7专业版64位正版操作系统，酷睿四代i7四核处理器，1G独立显卡，4G内存，1T硬盘，USB3.0 、串口、PCI_E接口，千兆以太网口,DVD刻录光驱。23.服务器1台：操作系统Windows Server 2008 64位正版（包含hyper-V），2U高度/2颗Xeon E5-2609 V2（至强四核 2.5GHz/10M，，最大支持2颗）/2*8G ECC DDR3（20插槽）/3*1T  7.2K  3.5"热插拔SATA（最大8块）/Raid500（raid0,1，5） /额定800W热插拔电源（80Plus金牌，支持交直流）/主板集成双口高性能千兆以太网口和一个管理千兆以太网口/DVDRW/机架导轨，21寸液晶显示器，提供安装技术培训。24.工业相机LED白色环状光源1个：进口一流品牌，RL系列，兼容IP67，适用于非反射物体的轴光源，配光曲线 +/-10% ，工作温度范围 0 - 60°C ，产品直径：116.9mm（外圈），66.4mm（内圈），与Ace系列彩色视觉面扫描相机匹配。
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	可编程控制器
	含CPU1215C DC/DC/DC、CM1241RS485/422通讯模块、PM1207电源模块、CM1243-5 DP主站模块、SIM1274模拟器（14位）、SIMATIC MC 2M存储卡各1个，SIMATIC 5.7寸彩色面板（6个功能键，以太网接口）1块，含CPU315-2 PN / DP 1块，S7300 5A电源模块1块，SIMATIC MMC 2M存储卡1个,RS232电缆线1根，MPI电缆线1根，提供相关开发软件。
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	伺服驱动与电机
	0.4KW左右V90系列伺服驱动器、电机及增量型编码器各1套，含电缆线、连接头等配件。在安装、驱动方面可与"机械设备装调与控制技术实验装置"的伺服系统兼容。
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	储物柜
	900mm*400mm*2000mm,5层，机械钥匙开启方式，均采用优质冷轧钢板0.8mm，耐压，强度大，抗冲击不变形
	2


03包

	序号
	设备名称
	参数(详情描述)
	数量

	1
	微机控制电子万能试验机
	1、最大负荷：              100kN
2、试验机等级：            0.5级
3、结构形式：              双空间门式结构  
4、驱动方式：              伺服电机带动滚珠丝杠
5、试验类型：              常温拉伸等
6、过载保护：              150％过载保护(无变形、无机械损伤)
7、整机噪声：              不超过50dB
8、负荷示值准确度：        优于示值的±1%
9、负荷分辨率：            500000码，且全程分辨率不变
10、力值测力范围：          0.4%～100%F·S（0.2kN～50kN，全程不分档）
11、负荷控制精度：         优于示值的±0.5% 
12、应力控制精度：          优于示值的±0.5% 
13、变形测量范围：          1%～100%F·S
14、应变分辨率：            500000码
15、应变示值准确度：        优于示值的±0.5%
16、应变控制精度：          优于示值的±0.5% 
17、位移示值准确度：        优于示值的±0.3%
18、位移分辨率：            0.0001mm
19、位移控制精度（速度）:   优于示值的±0.2% 
20、引伸计标距（标配）：    50mm
21、引伸计测量最大值（标配）：10mm
22、引伸计测量范围：        1%～100% FN
23、引伸计测量准确度：      优于示值的±0.5％
24、位移速率调节范围：      0.005mm/min～500mm/min无级调速
25、位移速率控制精度：      优于±0.2％
26、力控速率调节范围：      0.005～5%FN/s；
27、力控速率控制精度：速率＜0.05% FN/s时，为设定值的±0.5%以内；
    速率≥0.05% FN/s时，为设定值的±0.3%以内。
28、变形速率调节范围：      0.005～5% FN/s； 
29、变形速率控制精度： 速率＜0.05% FN/s时，为设定值的±0.5%以内；
    速率≥0.05% FN/s时，为设定值的±0.3%以内。
30、恒力、恒位移、恒变形控制范围：0.5%～100% FN；
31、恒力、恒位移、恒变形控制精度：设定值≥10% FN时，为设定值的±0.1%以内；  

    速率＜10% FN时，为设定值的±1%以内
32、试验宽度：              600mm
33、拉伸行程：              600mm
34、压缩行程：              600mm
35、移动横梁总行程：        1150mm
36、测控系统具有中国认监委批准的权威机构第三方确认测试报告。（作为加分项）
37、日本松下交流伺服电机及驱动
38、100kN（美国进口）负荷传感器
39、具有电子万能试验机0.5级计量器具生产许可证
40、计算机（主流机型）1台（CPU：I3以上，4G内存，400G硬盘，21#液晶显示器）
41、负责安装、调试
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	2
	微机控制扭转试验机
	1、最大扭矩:500Nm(最大试验力)
2、扭矩精确测量范围：5～500Nm
3、试验扭矩示值相对误差≤±0.5%
4、扭转角测量范围：0~±100000°
5、扭转角相对误差≤±0.5%
6、扭角（小角度测量）显示最小分辨率0.0001°
7、两夹头间距离≥600mm
8、夹持试样尺寸φ8～φ32mm
9、扭转速度范围0.01～1000°/min，无级调速
10、速度精度优于示值的±0.2%
11、试验转动方向为双向
12、电源电压AC220V
13、采用全数字微机伺服闭环控制
14、具有过载保护功能
15、测转角最小分辨率0.002°，全程分辨率不变
16、测扭矩分辨率1/350000，全程分辩率不变，不分档
17、进口原装交流伺服电机和控制器1套，
18、计算机（主流机型）1台（CPU：I3以上，4G内存，400G硬盘，21#液晶显示器）
19、测控系统具有中国认监委批准的权威机构第三方确认测试报告。（作为加分项）
20、负责安装、调试
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	数显冲击试验机
	1、冲击能量：300J、 150 
2、冲击速度：5.2m/s
3、摆锤预扬角：150°
4、试样支座跨距：40mm
5、支座钳口圆角：R 1—1.5mm
6、冲击刀刃圆角：R 2—2.5mm  （R8mm）
7、摆锤中心至冲击点距离：750mm
8、标准试样尺寸：10×10×55mm
9、电源和功率：三相四线  380V    
11、角度准确度：±0.1°
12、周围环境中无腐蚀介质、无震动、无强电磁场干扰。
13、负责安装、调试
	1


04包

	序号
	设备名称
	参数(详情描述)
	数量

	1
	机械传动创意组合测试实验台
	　1、动力部分
　　1)三相感应变频电机：额定功率0.5kW 同步转速1500r/min 输入电压~380V
　　2)变频器：变频范围2-200Hz 功率：0.75kW
　　2、测试部分
　　1)转矩转速传感器：额定转矩10N•m 转速范围0-6000r/min
　　2)转矩转速传感器：额定转矩50N•m 转速范围0-6000r/min
　　3)TC-1转矩转速测试卡：扭矩测试精度±0.2％FS 转速测量精度±0.1％
　　4)IO控制卡(四路)及DA转换卡(两路)
　　3、被测部分
　　1)直齿圆柱齿轮减速器：减速比1:5齿数Zl=19 Z2=95
　　2)摆线针轮减速器：减速比1:9
　　3)蜗轮减速器：减速比1:10 蜗杆头数Z1=1 中心距a=50mm
　　4)同步带传动：带轮齿数Z1=18 Z2=25节距LP=9.525 L型同步带3x16x80
　　5)三角带传动：带轮基准直径D1=70mm、D2=115mm O型带L内=900mm；带轮基准直径D1=76mm D2=145mm带轮基准直径Dl=70mm D2=88mm O型带L内=630mm
　　6)链传动：链轮Z1=17 Z2=2滚子链08A-1x72；滚子链08A-1x52 滚子链08A-1x68
　　4、磁粉加载：磁粉制动(加载)器额定转矩50N•m 激磁电流0~2 允许滑差功率1.1kW
　　5、主实验台：以型钢作为主框架、1.5mm厚的优质钢板(经特殊防锈处理)等制作而成，全部经过特殊防锈处理、放光喷塑，外形美观大方；实验平台采用厚度为60mm的铸造平板，经过刨、铣、磨等多道加工艺制作而成，二级精度，平板台面尺寸1200X780x60（mm）;多条T形槽可方便的固定各种加速器、轴承座；试验台整体尺寸：1200(长)x780(宽)x845(高)(单位：mm) 
　　6、电气控制实验台：以型钢作为主框架和优质钢板制作而成，全部经过特殊防锈处理、放光喷塑，外形美观大方；主电路：本实验台强电控制部分均隐藏于电气控制柜内，电路设有过载保护、短路保护等功能，使用安全可靠；控制电路：所有控制电路均为安全电压控制，且控制直流电源自带短路保护，外部连接控制导线均为高绝缘保护的连接导线。尺寸：900(长)x780(宽)x845(高)(单位：mm) 
　　7、数据采集控制系统：计算机：i3双核处理器、3.5GHz、4G内存、500G硬盘 1G独显 DVD刻录 17寸液晶显示器；两块扭矩卡：与输入、输出扭矩传感器配套I／O控制卡：4路D／A控制卡：2路；数据采集控制软件
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	双控滚动轴承性能测试分析实验台
	主要性能指标：滚动轴承公称直径：D=50mm；
滚动轴承跨度：L=300mm；
总径向载荷：P1=10000N；
总轴向载荷：P2=10000N；
左、右滚动轴承径向载荷传感器：5000N ；
左、右滚动轴承轴向载荷传感器：10000N； 
电机功率：N=180w；
实验台外形尺寸：500×1200×1200mm。
基本配置：①  滚动轴承：1种(圆锥滚子轴承型号30310)；
②  可移动的滚动轴承座：1对；
③  滚动轴承、径向加载装置：1套；
       (作用点位置可在0-130mm内任意调节)；
④ 滚动轴承径向载荷传感器：精度等级：0.05，
   最大量程：5000N，16个；
⑤  总径向载荷传感器：量程：10000N，1个；
⑥  轴向载荷传感器：量程：10000N，3个；
⑦  微型电机：YYJ90—180w，N=180 w，n=10 rpm；
⑧  测试软件光盘：1个；
   多媒体实验教学软件：1个，带微机接口，计算机一台：i3双核处理器、3.5GHz、4G内存、500G硬盘 1G独显 DVD刻录 17寸液晶显示器。
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	双面动平衡机
	工件最大范围：200g-16kg 
圈带传动处直径范围：15-150mm
工件最大直径：300mm  
最小可达剩余不平衡度：≤0.1g mm/kg
两支承间距离：50-500mm 
平 衡 转 速 ： 500-4000r/min
不平衡量减少率：≥95% 
轴径范围（滚轮支承）:5--40mm

电 机 功 率 ：0.25kW

CSH-360型微机测试系统：1台（台式）

光电传感器：1件

专 用 皮 带 ：2根

反 光 标 志 ：5张
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	轮胎动平衡机
	车轮最大重量：65kg；平衡速度：200rpm.；电机功率：0.2kw；轮辋直径：10''~24''；电源电压：220v；轮辋宽度：1.5''~20''；平衡精度：±1g(+0.04oz)
	1
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	CCJY-Ⅲ型插齿机运动分析及创新实验台
	主要技术参数：
（1） 插齿刀：m = 2.5mm, z = 20 ,α=20°   ha=1  hf=1.25
（2） 工件齿轮：毛坯为蜡制，z = 26, m = 2.5mm
（3） 光栅角位移传感器:
       脉冲数  360P   输出电压  5V   2个
       脉冲数  1000P  输出电压  5V   1个
（4） 直线位移传感器  1个  量程0-50mm  线性误差＜0.5%；  
（5） 电机：功率 370W 转速1400r/min，电压交流220V
（6）外形尺寸 1250×580×1200 mm；  
（7）带微机接口、含软件, 计算机：i3双核处理器、3.5GHz、4G内存、500G硬盘 1G独显 DVD刻录 17寸液晶显示器。
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	智能带传动实验台
	（1）主动电机调速范围：0-1500r/min；（2）带轮直径：D1=D2=120mm(平带、V带、同步带)；（3）包角：α1=α2=180°；（4）链轮齿数：z1=27 z2=30；（5）链条节距：t1=12.7，t2=25.4（双节距）；（6）额定转矩:T=2.256N•m；（7）电机额定功率：P=355W×2电机数量是2个；（8）电源：交流220V/50Hz；（9）外形尺寸：1100*600*760mm；（带微机接口、含软件、计算机：i3双核处理器、3.5GHz、4G内存、500G硬盘 1G独显 DVD刻录 17寸液晶显示器）
	2

	7
	液体动压轴承实验台
	主要技术参数：
（1） 轴瓦内直径：d=70mm
（2） 轴瓦有效长度：B=125mm 
（3） 加载范围：W=0-2000N
（4） 主轴调速范围：0-500r/min
（5） 加载传感器量程：0-2000N   精度：0.05％
（6） 油膜压力传感器量程：0-1MPa 精度：0.3％
（7） 摩擦力传感器量程：0-60N    精度：0.05％
（8） 电机额定功率：P=355w
（9） 电     源：220V交流/50HZ
（10）外形尺寸：600×470×500(mm) （实验台整体尺寸）
（11）带微机接口、含软件,计算机：i3双核处理器、3.5GHz、4G内存、500G硬盘 1G独显 DVD刻录 17寸液晶显示器。
	2

	8
	单级圆柱齿轮减速器
	长x宽x高290x175x260mm 中心高125 速比5
	4

	9
	展开式双级圆柱齿轮减速器
	长x宽x高385x215x265mm 中心高125 速比11.2
	2

	10
	分流式双级圆柱齿轮减速器
	长x宽x高460x400x450mm 中心高260 速比31.5
	2

	11
	同轴式双级圆柱齿轮减速器
	长x宽x高700x400x650mm 中心高450 速比40
	2

	12
	蜗轮蜗杆减速器
	长x宽x高180x148x220mm 中心高117 速比6.3
	2

	13
	双级圆锥圆柱齿轮减速器
	长x宽x高700x250x423mm 中心高180 速比31.5
	2

	14
	摆线针轮减速器
	XWED0.55—42 长x宽x高350x330x275mm 中心高150 速比187
	1

	15
	行星齿轮减速器
	长x宽x高687x380x425mm 中心高180 速比35
	1

	16
	三自由度直交机械手
	1、Y轴，皮带传动模组 2台  台达A2系列伺服电机400w 有效行程800mm，重复定位精度5mm

2、X轴，齿轮齿条传动滑台 1台 台达A2系列伺服电机配减速机200w 有效行程600mm，重复定位精度2mm

3、Z轴，滚珠丝杠滑台 1台，台达A2系列伺服电机200w有效行程300mm，重复定位精度0.5mm

控制器：固高GTS系列运动控制卡（带模拟控制量输出），带有编程手册

        联想计算机(i3双核处理器，主频3.5GHz，4G内存，500G硬盘，win7系统)。安装运动控制卡编程环境（vs2010）

        带有基本演示程序，安全机制完善（限位开关每轴两个，急停按钮）

5、机架含配线装电箱（机架高度1000mm左右，方便学生实验，包含工控机工作台）

6、气动手抓（能抓起2kg重物，边长100mm立方体，直径1000球体）

7、空气压缩机（可两台机械手配一个功率200w以上），电磁气动阀，气管形成完整气动系统
	2


二、商务要求及其它
1、付款方式：设备到货后，经乙方安装、调试并经甲乙双方联合验收合格后，按合同约定付款。
2、质保期：最低免费质保一年，投标人可自报更优惠的质保时间。质保期内所有服务及配件全部免费，质保期外只收配件成本费，不收取工时费。
3、服务：设备出现故障后投标人及厂家的维修人员须在24小时之内到达现场。
4、培训：卖方应提供现场技术培训，保证使用人员正常操作设备。
5、交货时间：国产设备签订合同后一个月内交货，进口设备免税证明出具后一个月之内交货，供应商也可自报最快交货时间。具体时间由采购方通知中标方。
6、交货地点：用户指定。

7、国产设备应开具增值税专用发票。




